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ABSTRAK 

 
Permasalahan dalam sistem pemberian pakan ikan secara manual, 

seperti jadwal pemberian yang tidak teratur, pemborosan pakan, dan 
rendahnya efisiensi pemantauan ketersediaan pakan, masih sering 
ditemukan di lapangan. Kondisi ini berdampak pada pertumbuhan ikan 
yang tidak optimal serta pemborosan sumber daya. Oleh karena itu, 
dibutuhkan solusi berbasis teknologi yang mampu mengotomatisasi 
proses pemberian pakan secara efisien dan adaptif. 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan mengimplementasikan 
sistem pemberi pakan ikan otomatis berbasis mikrokontroler ESP32 yang 
dilengkapi sensor laser dan terintegrasi dengan protokol komunikasi 
MQTT. Sensor laser digunakan untuk mendeteksi ketersediaan pakan 
dalam wadah. Apabila pakan terdeteksi masih tersedia, sistem akan 
mengaktifkan motor servo untuk membuka katup dan menyalakan blower 
guna menyebarkan pakan ke kolam. Informasi status pakan dikirim secara 
real-time melalui jaringan internet, serta tersedia fitur pengendalian 
manual sebagai alternatif jika sistem otomatis gagal. 

Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem mampu mendeteksi 
ketersediaan pakan secara akurat mengoperasikan katup dan blower 
sesuai kondisi pakan, serta berhasil terhubung dan mengirim data ke 
broker MQTT. Rata-rata jarak sebaran pakan yang dicapai adalah 170,6 
cm. Dengan demikian, sistem ini terbukti efektif dan efisien untuk 
digunakan dalam kegiatan budidaya ikan, serta memiliki potensi untuk 
dikembangkan lebih lanjut pada skala yang lebih besar. 

 
Kata Kunci: Pemberi pakan ikan otomatis, ESP32, MQTT, Sensor laser 
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ABSTRACT 

 
Manual fish feeding systems often face issues such as irregular 

feeding schedules, feed wastage, and low efficiency in monitoring feed 
availability. These problems can negatively impact fish growth and lead to 
resource inefficiency. Therefore, a technology-based solution is needed to 
automate the feeding process in an efficient and adaptive manner. 

This study aims to design and implement an automatic fish feeder 
system based on the ESP32 microcontroller, equipped with a laser sensor 
and integrated with the MQTT communication protocol. The laser sensor is 
used to detect the availability of feed in the container. If feed is detected, 
the system activates a servo motor to open the valve and turns on a 
blower to distribute the feed into the pond. Feed status information is 
transmitted in real-time via the internet, and a manual control feature is 
provided as a backup in case the automatic system fails. 

Testing results show that the system accurately detects feed 
availability, operates the valve and blower according to the feed conditions, 
and successfully connects to and transmits data to the MQTT broker. The 
average feed distribution distance achieved is 170.6 cm. Thus, the system 
is proven to be effective and efficient for use in aquaculture activities and 
has the potential for further development on a larger scale. 

 
Keywords: Automatic fish feeder, ESP32, MQTT, Laser sensor 
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