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ABSTRAK

Arcilius Krispinus Dali. “Perancangan dan implementasi sistem pres kaleng
aluminium berbasis Mikrokontroler Arduino uno” (dibimbing oleh Bapak Jeri
Tangalajuk Siang, S.T., M.T., Ph.D dan Bapak Bartolomeus Rante Allo, S.T.,
M.T.)

Sampah terbagi menjadi dua jenis, yaitu sampah organik dan anorganik.
Sampah anorganik, seperti kaleng aluminium, sulit terurai dan dapat mencemari
lingkungan jika tidak dikelola dengan baik. Minimnya kesadaran masyarakat
terhadap produk daur ulang dan kurangnya sistem pengelolahan limbah dari
produsen menjadi salah satu penyebab utama. Selain itu, metode manual yang
digunakan oleh pemulung untuk menghancurkan kaleng seperti menginjak atau
memukulnya dengan palu menimbulkan risiko cedera. Oleh karena itu,
dibutuhkan inovasi berupa alat pengolahan sampah kaleng yang aman, efisien,
dan ekonomis. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membuat alat pres
kaleng aluminium berbasis mikrokontroler Arduino uno. Metode penelitian yang
digunakan pada penelitian ini adalah metode penelitian eksperimental dengan
merancang sebuah alat pres dan implementasinya pada sampah kaleng aluminium.
Alat ini diharapkan dapat menjadi solusi praktis dalam mendaur ulang limbah
kaleng aluminium, sekaligus meningkatkan kesadaran masyarakat terhadap
pentingnya pengelolaan sampah secara modern dan berkelanjutan. Hasil yang
diperoleh dari penelitian ini adalah sebuah alat pres kaleng aluminium dengan
gaya tekan optimum dan maksimum adalah 120,64 N dan 201,06 N. Alat ini
mampu mengepres kaleng aluminium sampai ketinggian akhir kaleng hasil pres
tereduksi menjadi setinggi 5 cm.

Kata kunci: Sampah kaleng, Arduino, alat pengolah



ABSTRACT

Acrcilius Krispinus Dali. "Design and Implementation of an Aluminum Can
Pressing System Based on an Arduino Uno Microcontroller” (supervised by Jeri
Tangalajuk Siang, S.T., M.T., Ph.D., and Bartolomeus Rante Allo, S.T., M.T.)

Waste is divided into two types: organic and inorganic. Inorganic waste,
such as aluminum cans, is difficult to decompose and can pollute the environment
if not managed properly. The reality is that aluminum can waste is widely found
in the surrounding environment and has not been managed optimally. Lack of
public awareness of recycled products and the lack of waste management systems
from producers are among the main causes. Furthermore, manual methods used
by scavengers to crush cans, such as stepping on them or hitting them with a
hammer, pose a risk of injury. Therefore, innovation is needed in the form of a
safe, efficient, and economical can waste processing tool. This research aims to
design and build an aluminum can pressing tool based on an Arduino Uno
microcontroller. This tool is expected to provide a practical solution for recycling
aluminum can waste, while also raising public awareness of the importance of
modern and sustainable waste management.

Keywords: Can waste, Arduino, processing tool
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